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权利要求

1.一种用于无人机的智能电池，其特征在于，无人机设有电池仓，智能电池
包括电池单元(1)和电池插座，电池插座连接于电池仓内，所述电池单元(1)
设有第一电连接组件(14)和第一磁性吸附件(15)，所述电池插座设有第二电
连接组件和第二磁性吸附件，所述电池单元(1)能够设于所述电池仓，使所述
第一磁性吸附件(15)与所述第二磁性吸附件吸附，使所述第一电连接组件
(14)和所述第二电连接组件电连接。

2.根据权利要求1所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，还包括抓取件
(2)，所述抓取件(2)连接于所述电池单元(1)上，所述抓取件(2)用于与外界
抓取装置相适配。

3.根据权利要求1所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，

所述电池单元(1)的外部设有挂轨(3)，所述电池单元(1)通过所述挂轨(3)与
所述电池仓滑动连接；和/或

所述电池单元(1)的外部设有限位板(4)，所述电池单元(1)通过所述限位板
(4)与所述电池仓限位。

4.根据权利要求1所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，

所述第一磁性吸附件(15)和所述第二磁性吸附件分别设有至少两个，至少两
个所述第一磁性吸附件(15)和至少两个所述第二磁性吸附件一一对应设置；
和/或

所述电池单元(1)还设有第一备用电连接组件(16)，所述电池插座还设有第二
备用电连接组件，所述第一备用电连接组件(16)能够与所述第二备用电连接
组件电连接。

5.根据权利要求1-4任一项所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，所述
电池单元(1)包括壳体组件(17)、电芯(11)和板卡(12)，所述电芯(11)和所述
板卡(12)均固定于所述壳体组件(17)上，所述板卡(12)和所述电芯(11)电连
接，所述第一电连接组件(14)和所述第一磁性吸附件(15)均设于所述板卡
(12)上。

6.根据权利要求5所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，所述电池单元
(1)还包括固定于所述壳体组件(17)上的智能板(18)和信号按钮板(19)，所述
智能板(18)分别与所述电芯(11)、所述板卡(12)和所述信号按钮板(19)通讯
连接。

7.根据权利要求6所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，所述信号按钮
板(19)包括电量信号灯(191)和/或电源开关(192)，所述电量信号灯(191)能
够显示所述电芯(11)的电量，所述电源开关(192)能够使所述电芯(11)与所述
电池插座电连接。

8.根据权利要求6所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，所述壳体组件
(17)包括依次可拆卸连接的前盖(171)、前座(172)、中壳(173)和后盖
(174)，所述电芯(11)设于所述中壳(173)内，所述智能板(18)和所述板卡
(12)连接于所述前座(172)的两侧，所述智能板(18)朝向所述电芯(11)设置，
所述板卡(12)朝向所述前盖(171)设置，所述前盖(171)设有镂空孔(1711)使
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所述第一电连接组件(14)和所述第一磁性吸附件(15)裸露，所述信号按钮板
(19)设于所述后盖(174)的背离所述前盖(171)的一侧。

9.根据权利要求8所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，所述电芯(11)
一端抵接于所述中壳(173)的前挡部(1731)，另一端抵接于所述后盖(174)。

10.根据权利要求6所述的用于无人机的智能电池，其特征在于，所述电芯
(11)沿第一方向的两侧设有弹性件(13)，所述弹性件(13)弹性抵接于所述壳
体组件(17)的内壁，所述电芯(11)沿第二方向的两侧卡接于所述壳体组件
(17)的内壁。

说明书

用于无人机的智能电池

技术领域

本实用新型涉及无人机技术领域，尤其涉及一种用于无人机的智能电池。

背景技术

多旋翼无人机智能电池具备电池信息查看、超压保护、闲置保护和自检等功
能。现有技术中，智能电池通过卡扣紧固在无人机上，对智能电池进行更换
或者充电时，需要人工手动地将智能电池断电，再打开卡扣以将智能电池与
无人机分离，之后搬运至充电仓进行充电，人工操作上述过程比较麻烦。因
此，采用自动化设备进行智能电池更换，但是对智能电池进行断通电及操作
卡扣的动作比较复杂，需要使用复杂的自动化设备来实现上述过程，提高了
成本。

实用新型内容

本实用新型的目的在于提供一种用于无人机的智能电池，简化更换动作，方
便更换电池，降低自动化更换电池的成本。

为达此目的，本实用新型采用以下技术方案：

提供一种用于无人机的智能电池，无人机设有电池仓，智能电池包括电池单
元和电池插座，电池插座连接于电池仓内，所述电池单元设有第一电连接组
件和第一磁性吸附件，所述电池插座设有第二电连接组件和第二磁性吸附
件，所述电池单元能够设于所述电池仓，使所述第一磁性吸附件与所述第二
磁性吸附件吸附，使所述第一电连接组件和所述第二电连接组件电连接。

在一些可能的实施方式中，还包括抓取件，所述抓取件连接于所述电池单元
上，所述抓取件用于与外界抓取装置相适配。

在一些可能的实施方式中，所述电池单元的外部设有挂轨，所述电池单元通
过所述挂轨与所述电池仓滑动连接；和/或

所述电池单元的外部设有限位板，所述电池单元通过所述限位板与所述电池
仓限位。

在一些可能的实施方式中，所述第一磁性吸附件和所述第二磁性吸附件分别
设有至少两个，至少两个所述第一磁性吸附件和至少两个所述第二磁性吸附
件一一对应设置；和/或

所述电池单元还设有第一备用电连接组件，所述电池插座还设有第二备用电
连接组件，所述第一备用电连接组件能够与所述第二备用电连接组件电连
接。

在一些可能的实施方式中，所述电池单元包括壳体组件、电芯和板卡，所述
电芯和所述板卡均固定于所述壳体组件上，所述板卡和所述电芯电连接，所
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述第一电连接组件和所述第一磁性吸附件均设于所述板卡上。

在一些可能的实施方式中，所述电池单元还包括固定于所述壳体组件上的智
能板和信号按钮板，所述智能板分别与所述电芯、所述板卡和所述信号按钮
板通讯连接。

在一些可能的实施方式中，所述信号按钮板包括电量信号灯和/或电源开关，
所述电量信号灯能够显示所述电芯的电量，所述电源开关能够使所述电芯与
所述电池插座电连接。

在一些可能的实施方式中，所述壳体组件包括依次可拆卸连接的前盖、前
座、中壳和后盖，所述电芯设于所述中壳内，所述智能板和所述板卡连接于
所述前座的两侧，所述智能板朝向所述电芯设置，所述板卡朝向所述前盖设
置，所述前盖设有镂空孔使所述第一电连接组件和所述第一磁性吸附件裸
露，所述信号按钮板设于所述后盖的背离所述前盖的一侧。

在一些可能的实施方式中，所述电芯一端抵接于所述中壳的前挡部，另一端
抵接于所述后盖。

在一些可能的实施方式中，所述电芯沿第一方向的两侧设有弹性件，所述弹
性件弹性抵接于所述壳体组件的内壁，所述电芯沿第二方向的两侧卡接于所
述壳体组件的内壁。

本实用新型的有益效果：

本实用新型提供的一种用于无人机的智能电池，通过分体设置电池单元和电
池插座，以及设于二者上的第一电连接组件和第一磁性吸附件、第二电连接
组件和第二磁性吸附件，实现了电池单元的吸附和导电功能。机械手作用于
电池单元的外力大于第一磁性吸附件和第二磁性吸附件二者之间的吸附力，
即可实现取出电池单元，避免传统结构中需要操作卡扣结构，简化更换动
作，方便更换电池，且简化了自动化设备的结构，降低自动化设备成本。

附图说明

图1是本实用新型的具体实施方式提供的电池单元与抓取件的爆炸图；

图2是本实用新型的具体实施方式提供的电池单元的爆炸图；

图3是本实用新型的具体实施方式提供的电池单元的主视图；

图4是图3的A-A剖视图。

图中：

1、电池单元；11、电芯；12、板卡；13、弹性件；14、第一电连接组件；
15、第一磁性吸附件；16、第一备用电连接组件；17、壳体组件；171、前
盖；1711、镂空孔；172、前座；173、中壳；1731、前挡部；174、后盖；
18、智能板；19、信号按钮板；191、电量信号灯；192、电源开关；

2、抓取件；3、挂轨；4、限位板。

具体实施方式

为使本实用新型解决的技术问题、采用的技术方案和达到的技术效果更加清
楚，下面将结合附图对本实用新型实施例的技术方案做进一步的详细描述，
显然，所描述的实施例仅仅是本实用新型一部分实施例，而不是全部的实施
例。基于本实用新型中的实施例，本领域技术人员在没有做出创造性劳动前
提下所获得的所有其他实施例，都属于本实用新型保护的范围。

在本实用新型的描述中，除非另有明确的规定和限定，术语“相连”、“连
接”、“固定”应做广义理解，例如，可以是固定连接，也可以是可拆卸连
接，或成一体；可以是机械连接，也可以是电连接；可以是直接相连，也可
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以通过中间媒介间接相连，可以是两个元件内部的连通或两个元件的相互作
用关系。对于本领域的普通技术人员而言，可以具体情况理解上述术语在本
实用新型中的具体含义。

在本实用新型中，除非另有明确的规定和限定，第一特征在第二特征之
“上”或之“下”可以包括第一和第二特征直接接触，也可以包括第一和第
二特征不是直接接触而是通过它们之间的另外的特征接触。而且，第一特征
在第二特征“之上”、“上方”和“上面”包括第一特征在第二特征正上方
和斜上方，或仅仅表示第一特征水平高度高于第二特征。第一特征在第二特
征“之下”、“下方”和“下面”包括第一特征在第二特征正下方和斜下
方，或仅仅表示第一特征水平高度小于第二特征。

本实施例提供了一种用于无人机的智能电池，无人机设有电池仓，智能电池
设于电池仓内用于对无人机进行供电，如图1和图2所示，智能电池包括电池
单元1和电池插座，电池插座连接于电池仓内，电池单元1设有第一电连接组
件14和第一磁性吸附件15，电池插座设有第二电连接组件和第二磁性吸附
件，电池单元1能够设于电池仓，使第一磁性吸附件15与第二磁性吸附件吸
附，使第一电连接组件14和第二电连接组件电连接。

具体第一电连接组件14和第二电连接组件可以是金属片等结构，用于电连
接，具体第一磁性吸附件15和第二磁性吸附件二者中，一个是磁铁，另一个
是可以与磁铁吸附的金属件，参照现有技术，不再赘述。

更换电池单元1时，取出电池单元1步骤如下：自动化设备如机械手拔出电池
单元1，使第一磁性吸附件15和第二磁性吸附件受外界作用力而分开，同时第
一电连接组件14和第二电连接组件分开并断电，从而使电池单元1分离出电池
仓。装入电池单元1步骤如下：机械手将电池单元1装入电池仓内，第一磁吸
吸附件和第二磁性吸附件自动吸附，同时第一电连接组件14和第二电连接组
件电连接，电池单元1通过电池插座与无人机电连接，用于供电。

通过分体设置电池单元1和电池插座，以及设于二者上的第一电连接组件14和
第一磁性吸附件15、第二电连接组件和第二磁性吸附件，实现了电池单元1的
吸附和导电功能。机械手作用于电池单元1的外力大于第一磁性吸附件15和第
二磁性吸附件二者之间的吸附力，即可实现取出电池单元1，避免传统结构中
需要操作卡扣结构，简化更换动作，方便更换电池，且简化了自动化设备的
结构，降低自动化设备成本。

在一种实施例中，如图1所示，用于无人机的智能电池还包括抓取件2，抓取
件2连接于电池单元1上，抓取件2用于与外界抓取装置相适配，便于外界抓取
装置通过与抓取件2配合以抓取电池单元1，将其取出或放入电池仓。一种实
施例中，抓取件2为中间柱体、两端圆盘的结构，一个圆盘通过紧固件等连接
于电池单元1上，外界抓取装置为二指机械手。另一种实施例中，抓取件2可
以为磁吸装置，外界抓取装置可以是带有电磁铁的机械手，电磁铁和磁吸装
置通过磁性吸附以抓取电池单元1，结构简单，方便可靠。

在一种实施例中，如图1所示，电池单元1的外部设有挂轨3，电池单元1通过
挂轨3与电池仓滑动连接，如电池仓设有滑轨，挂轨3与滑轨相配合，提高了
电池单元1与电池仓的配合精度，以保障电池在水平或垂直装入无人机时，能
够对准位置，挂载准确。具体设有两个对称的滑轨。

在一种实施例中，如图1所示，电池单元1的外部设有限位板4，电池单元1通
过限位板4与电池仓限位，如电池仓内设有阻挡板，电池单元1进入电池仓的
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预设位置后，限位板4与阻挡板相抵接，避免电池单元1过度移入电池仓内，
而影响电池单元1与电池插座的连接可靠性。具体限位板4设于两个滑轨之
间。

在一种实施例中，如图2所示，第一磁性吸附件15和第二磁性吸附件分别设有
至少两个，至少两个第一磁性吸附件15和至少两个第二磁性吸附件一一对应
设置；通过增加第一磁性吸附件15和第二磁性吸附件的数量，提高电池单元1
和电池插座的连接可靠性，当避免无人机执飞时因振动而使电池单元1脱离电
池插座，引起无人机失电。

同理，在一种实施例中，如图2所示，电池单元1还设有第一备用电连接组件
16，电池插座还设有第二备用电连接组件，第一备用电连接组件16能够与第
二备用电连接组件电连接。第一电连接组件14和第二电连接组件连接，第一
备用电连接组件16和第二备用电连接组件连接，两对电连接结构互为备用，
提高了可靠性，避免无人机执飞时失电。

在一种实施例中，如图2所示，电池单元1包括壳体组件17、电芯11和板卡
12，电芯11和板卡12均固定于壳体组件17上，板卡12和电芯11电连接，第一
电连接组件14和第一磁性吸附件15均设于板卡12上。通过板卡12实现电芯11
与电池插座的电连接。具体，壳体组件17提供支撑作用，电芯11和板卡12设
于壳体组件17内部，以起到防护作用。

在一种实施例中，如图2所示，电池单元1还包括固定于壳体组件17上的智能
板18和信号按钮板19，智能板18分别与电芯11、板卡12和信号按钮板19通讯
连接。智能板18与电芯11配合，使智能电池具备电池信息查看、超压保护、
闲置保护和自检功能，通过信号按钮板19可以查看或者对智能板18进行操
作，具体智能板18和信号按钮板19参照现有技术，不再赘述。

在一种实施例中，信号按钮板19包括电量信号灯191，信号按钮接收智能板18
的电量信号，电量信号灯191能够显示电芯11的电量，具体设有四块电量信号
灯191，实时外显电池电量。

在一种实施例中，信号按钮板19包括电源开关192，电源开关192能够使电芯
11与电池插座电连接，当智能电池没有与电池插座接触上电时，可以使用电
源开关192进行开启，具体参照现有技术，不再赘述。

在一种实施例中，壳体组件17包括依次可拆卸连接的前盖171、前座172、中
壳173和后盖174，电芯11设于中壳173内，智能板18和板卡12连接于前座172
的两侧，智能板18朝向电芯11设置，板卡12朝向前盖171设置，前盖171设有
镂空孔1711使第一电连接组件14和第一磁性吸附件15裸露，信号按钮板19设
于后盖174的背离前盖171的一侧，以便于查看使用中的电池单元1的信息。具
体地，抓取件2也连接在后盖174上。具体，板卡12安装在前座172前部，使用
前盖171压紧。智能板18通过螺钉连接在前座172上，并夹设于电芯11和前座
172之间。

在一种实施例中，如图2-图4所示，电芯11一端抵接于中壳173的前挡部
1731，另一端抵接于后盖174，实现了电芯11沿前后方向的固定。

在一种实施例中，如图4所示，电芯11沿第一方向的两侧设有弹性件13，弹性
件13弹性抵接于壳体组件17的内壁，电芯11沿第二方向的两侧卡接于壳体组
件17的内壁，从而实现电芯11周向固定。当电池本体进入无人机电池仓后，
磁吸头与电池仓磁铁吸附，如带有弹性的弹性板等弹性件13被压缩，此时弹
性件13储存有一定张力，防止无人机在飞行过程中因振动而导致电芯11与壳
体组件17安装不稳。如图4所示，电芯11左右两侧与中壳173接触卡死，上下
两侧与中壳173留有间隙，防止电芯11多次充放电后膨胀变大，间隙使用两侧
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弹性件13进行填充，避免电芯11发生晃动，还能保障电芯11重复使用时留有
足够膨胀空间。

具体地，前盖171、板卡12、后盖174和前座172的材质分别可选但不限于PC、
PA+30％GF或3K碳纤维等非金属材料。中壳173的材质可选但不限于6061、
7075或钛合金等金属材料。电芯11为锂电池。信号按钮板19、智能板18分别
为PCB板。弹性件13的材质可选但不限于硅胶、橡胶或聚四氟乙烯等弹性非金
属材料。

显然，本实用新型的上述实施例仅仅是为了清楚说明本实用新型所作的举
例，而并非是对本实用新型的实施方式的限定。对于所属领域的普通技术人
员来说，在上述说明的基础上还可以做出其它不同形式的变化或变动。这里
无需也无法对所有的实施方式予以穷举。凡在本实用新型的精神和原则之内
所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本实用新型权利要求的保
护范围之内。


