
1.  一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置

申请号
CN202410414255

权利要求

1.一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，包括打点车（100），打点车
（100）前侧尖端的底部通过轮架板（101）上的轴承连接有测量轮（102），
打点车（100）的后侧两角底部通过支撑件（104）安装有万向轮（105），打
点车（100）的顶部设置有扶手架（106），扶手架（106）呈倒置U形并且两
端在两个支撑件（104）上方，测量轮（102）的内外圈之间通过呈环形阵列
分布的轮筋（103）连接，其特征在于：测量轮（102）的外圈周长为一米，
对应的轮筋（103）的数量为一百个，打点车（100）的顶部前侧设置有电池
箱（301），电池箱（301）的顶部前端向上设置有瞄准叉（308），电池箱
（301）的顶部后端向上通过伸缩杆（309）设置有瞄准球（310）；

所述轮架板（101）靠近支撑件（104）的一侧设置为圆心角为九十度的扇
形，轮架板（101）的两侧通过轴承安装有与测量轮（102）同轴心的转动杆
（507），转动杆（507）的端部设置有打点箱（500）；

轮架板（101）的底部边缘设置有刮泥箱（400），刮泥箱（400）的底部设置
有扩口状的刮泥槽（402）；

两个转动杆（507）的中部通过转轴（519）设置有清扫辊（514），清扫辊
（514）圆周设置有端部与测量轮（102）贴紧的清扫件，清扫辊（514）的一
端伸出轮架板（101）连接清扫带轮（511），测量轮（102）的轮轴伸出轮架
板（101），并且键连接有与清扫带轮（511）通过同步皮带（510）动力连接
的同步带轮（509）。

2.根据权利要求1所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：电池箱（301）的前侧设置有充电口（302），轮架板（101）的侧面中
部安装有减速箱（304），减速箱（304）的输入轴位置安装有驱动电机
（303），减速箱（304）的输出轴键连接有驱动带轮（305），驱动带轮
（305）通过驱动皮带（306）动力连接有减速带轮（307），减速带轮
（307）键连接在测量轮（102）轮轴的另一端。

3.根据权利要求1所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：远离清扫带轮（511）一侧的轮架板（101）上沿着九十度弧形设置有
弧形齿条（515），转轴（519）上靠近弧形齿条（515）一侧通过轴向开设的
滑动槽（520）滑动设置有对接齿轮（516），对接齿轮（516）与弧形齿条
（515）上的齿均设置有便于对接啮合的倒角。

4.根据权利要求3所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：轮架板（101）外侧壁设置有锁紧盒（508），锁紧盒（508）的上下内
壁开口有解锁槽（528），解锁槽（528）的内部通过滑块（524）滑动设置有
锁块（522），锁紧盒（508）的外侧壁设置有电磁铁（526），锁块（522）
上对应位置设置有磁铁（527），解锁槽（528）内部电磁铁（526）的一端设
置有拉紧弹性件（525），拉紧弹性件（525）使滑块（524）和电磁铁
（526）相互靠近。

5.根据权利要求4所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：转动杆（507）上对应位置设置有插入锁紧盒（508）并配合锁块
（522）锁紧的锁紧板（521），锁块（522）的伸出端设置有拨动对接齿轮
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（516）的拨动板（523）。

6.根据权利要求4所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：所述轮架板（101）的外侧壁通过安装板（505）安装有光电感应盒
（506），光电感应盒（506）内部设置有贯穿轮架板（101）的感应头，所述
扶手架（106）的中部安装有计数器（501），扶手架（106）上关于计数器
（501）对称设置有两个海绵套（107），计数器（501）与感应头和电磁铁
（526）通过导线电连接。

7.根据权利要求1所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：所述打点箱（500）的内部上下置有润滑囊（530）和颜料囊（531），
润滑囊（530）和颜料囊（531）的内部均通过扩张弹簧（532）支撑拉长，润
滑囊（530）和颜料囊（531）之间相互靠近的外侧壁设置有配重块（534），
配重块（534）的顶部和底部分别与润滑囊（530）和颜料囊（531）粘接。

8.根据权利要求7所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：所述打点车（100）的顶部左侧设置有润滑箱（502），润滑箱（502）
的顶部设置有透气盖（504），润滑囊（530）通过单向阀连接有润滑管
（513），润滑管（513）贯穿打点箱（500）以及打点车（100）与润滑箱
（502）内部连通，所述打点箱（500）以及转动杆（507）内部设置有润滑通
道（529），润滑通道（529）的一端以绕转轴（519）为圆心等间距分布，另
一端与润滑囊（530）连通。

9.根据权利要求8所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特征
在于：所述打点车（100）的顶部右侧设置有颜料箱（503），颜料箱（503）
的顶部设置有透气盖（504），颜料囊（531）通过单向阀连接有颜料管
（512），颜料管（512）贯穿打点箱（500）以及打点车（100）与颜料箱
（503）内部连通，所述颜料囊（531）的底部呈矩形阵列分布有压力阀
（533），打点箱（500）的底壁阵列设置有与压力阀（533）对应的喷料孔
（517）。

10.根据权利要求1所述的一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，其特
征在于：所述刮泥箱（400）的顶部设置有容纳清扫辊（514）的矩形缺口，
刮泥箱（400）的顶壁活动插接有三角块（401），三角块（401）的顶部为开
口向上的弧形，刮泥箱（400）的内部设置有清理板（403），清理板（403）
沿着刮泥槽（402）靠近测量轮（102）一侧的斜面倾斜设置，清理板（403）
的顶部通过拉回弹性件（404）与刮泥箱（400）顶壁连接，三角块（401）的
底部与清理板（403）顶部抵接。

说明书

一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置

技术领域

本发明涉及建筑施工打点技术领域，具体为一种基于市政建筑施工的精确定
位打点装置。

背景技术

在建筑工程中，打点是指在指定的位置上进行标记或标注，通常使用临时的
标记物（如石灰粉、油漆等）来标示位置。施工过程中需要进行定位打点的
工序很多，比如在对工地周围围挡的锚杆柱打孔，或者基坑支护桩打孔等工
作前，都需要对打孔的位置进行放线定位打点，从而便于工人准确地执行工
作。
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传统的打点方式是人工对施工点逐一测量然后人工进行打点，远距离测量时
至少需要两个人配合进行工作，还需要工人随身携带标记物，用尺子量取后
在定位点留下标记，然而这种方式比较费时费力，不利于现场施工。

在中国发明专利CN114737760B中公开一种基于市政建筑施工的精确定位打点
装置，通过滚轮在地面上滚动带动皮带轮盘转动，利用曲柄滑块机构驱动定
位打点盒上下运动进行打点，虽然能够实现打点的目的，但是在使用的过程
中适用范围太小，三个直径依次变大的皮带轮带动只能使定位打点盒在三个
固定的间距打点，不能根据需要调整打点的间距，不能用于建筑施工工序中
的定位打点工作，此外，通过曲柄滑块机构推拉定位打点盒上下运动的时
候，打点盒在上下运动的行程中会在上下两端的时间较长，从而导致海绵柱
与地面接触的时间较长，在地面上留下一条标记线而不是一个标记点，会造
成定位打点不够精确的问题。

发明内容

针对现有技术的不足，本发明提供了一种基于市政建筑施工的精确定位打点
装置，具备能够在不同的施工工序中进行测量以及精确定位打点等优点，解
决了背景技术中提出的问题。

为实现上述能够在不同的施工工序中进行测量以及精确定位打点的目的，本
发明提供如下技术方案：一种基于市政建筑施工的精确定位打点装置，包括
打点车，打点车前侧尖端的底部通过轮架板上的轴承连接有测量轮，打点车
的后侧两角底部通过支撑件安装有万向轮，打点车的顶部设置有扶手架，扶
手架呈倒置U形并且两端在两个支撑件上方，测量轮的内外圈之间通过呈环形
阵列分布的轮筋连接，测量轮的外圈周长为一米，对应的轮筋的数量为一百
个，打点车的顶部前侧设置有电池箱，电池箱的顶部前端向上设置有瞄准
叉，电池箱的顶部后端向上通过伸缩杆设置有瞄准球；

所述轮架板靠近支撑件的一侧设置为圆心角为九十度的扇形，轮架板的两侧
通过轴承安装有与测量轮同轴心的转动杆，转动杆的端部设置有打点箱；

轮架板的底部边缘设置有刮泥箱，刮泥箱的底部设置有扩口状的刮泥槽；

两个转动杆的中部通过转轴设置有清扫辊，清扫辊圆周设置有端部与测量轮
贴紧的清扫件，清扫辊的一端伸出轮架板连接清扫带轮，测量轮的轮轴伸出
轮架板，并且键连接有与清扫带轮通过同步皮带动力连接的同步带轮。

优选的，电池箱的前侧设置有充电口，轮架板的侧面中部安装有减速箱，减
速箱的输入轴位置安装有驱动电机，减速箱的输出轴键连接有驱动带轮，驱
动带轮通过驱动皮带动力连接有减速带轮，减速带轮键连接在测量轮轮轴的
另一端。

优选的，远离清扫带轮一侧的轮架板上沿着九十度弧形设置有弧形齿条，转
轴上靠近弧形齿条一侧通过轴向开设的滑动槽滑动设置有对接齿轮，对接齿
轮与弧形齿条上的齿均设置有便于对接啮合的倒角。

优选的，轮架板外侧壁设置有锁紧盒，锁紧盒的上下内壁开口有解锁槽，解
锁槽的内部通过滑块滑动设置有锁块，锁紧盒的外侧壁设置有电磁铁，锁块
上对应位置设置有磁铁，解锁槽内部电磁铁的一端设置有拉紧弹性件，拉紧
弹性件使滑块和电磁铁相互靠近。

优选的，转动杆上对应位置设置有插入锁紧盒并配合锁块锁紧的锁紧板，锁
块的伸出端设置有拨动对接齿轮的拨动板。

优选的，所述轮架板的外侧壁通过安装板安装有光电感应盒，光电感应盒内
部设置有贯穿轮架板的感应头，所述扶手架的中部安装有计数器，扶手架上
关于计数器对称设置有两个海绵套，计数器与感应头和电磁铁通过导线电连
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接。

优选的，所述打点箱的内部上下置有润滑囊和颜料囊，润滑囊和颜料囊的内
部均通过扩张弹簧支撑拉长，润滑囊和颜料囊之间相互靠近的外侧壁设置有
配重块，配重块的顶部和底部分别与润滑囊和颜料囊粘接。

优选的，所述打点车的顶部左侧设置有润滑箱，润滑箱的顶部设置有透气
盖，润滑囊通过单向阀连接有润滑管，润滑管贯穿打点箱以及打点车与润滑
箱内部连通，所述打点箱以及转动杆内部设置有润滑通道，润滑通道的一端
以绕转轴为圆心等间距分布，另一端与润滑囊连通。

优选的，所述打点车的顶部右侧设置有颜料箱，颜料箱的顶部设置有透气
盖，颜料囊通过单向阀连接有颜料管，颜料管贯穿打点箱以及打点车与颜料
箱内部连通，所述颜料囊的底部呈矩形阵列分布有压力阀，打点箱的底壁阵
列设置有与压力阀对应的喷料孔。

优选的，所述刮泥箱的顶部设置有容纳清扫辊的矩形缺口，刮泥箱的顶壁活
动插接有三角块，三角块的顶部为开口向上的弧形，刮泥箱的内部设置有清
理板，清理板沿着刮泥槽靠近测量轮一侧的斜面倾斜设置，清理板的顶部通
过拉回弹性件与刮泥箱顶壁连接，三角块的底部与清理板顶部抵接。

有益效果

与现有技术相比，本发明提供了一种基于市政建筑施工的精确定位打点装
置，具备以下有益效果：

该基于市政建筑施工的精确定位打点装置，通过测量轮的设置，能够沿着需
要测量的划线路径进行测量，不但能够实现单人操作测量也能实现精确测量
的目的，并且在测量的同时能够利用刮泥箱上的刮泥槽对表面粘附的泥土进
行清理，从而保证测量轮滚动一圈向前行进距离的精确度，此外配合清扫辊
对表面的毛刷或者软质刮板，能够进一步对测量轮表面的细小泥土灰尘进行
清理，进一步保证测量和定位打点的精确性。

该基于市政建筑施工的精确定位打点装置，通过设置颜料囊，能够利用颜料
囊内部的颜料喷洒在地面上，从而形成一块颜料标记，实现精确定位打点的
目的，并且在进行打点的时候，只需要释放转动杆就能使打点箱自由落体，
利用转动杆向下转动释放的重力势能使配重块对颜料囊瞬间施压，实现将颜
料囊内部颜料从压力阀喷出形成块状标记，从而缩小标记点的面积，进一步
提高定位打点的精确性。

该基于市政建筑施工的精确定位打点装置，通过设置润滑囊，能够利用配重
块的运动使润滑囊的容量发生变化，从而便于外部润滑剂进入润滑囊，润滑
囊内部的润滑剂通过润滑通道对转轴润滑的目的，保证清扫辊顺利的转动清
扫，同时也能保证对接齿轮在滑动的时候的轻便性，便于转动杆升起储存重
力势能，确保装置能够快速恢复再次打点的状态。

该基于市政建筑施工的精确定位打点装置，通过轮筋与光电感应盒的配合设
置，能够精确的掌握测量轮向前滚动的距离，从而实现沿着施工划线路径精
确测量的目的，并且通过计数器输入距离，利用计数器在一个计数周期之后
对电磁铁瞬时通电将锁块弹出，在达到测量距离之后迅速进行打点标记，提
高定位打点的精确性。

附图说明

图1为本发明左视结构示意图；

图2为本发明前视立体结构示意图；

图3为本发明仰视立体结构示意图；
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图4为本发明图3中A处结构示意图；

图5为本发明后视立体结构示意图；

图6为本发明转动杆落下状态后视立体结构示意图；

图7为本发明图6中B处结构示意图；

图8为本发明转动杆落下状态左视立体结构示意图；

图9为本发明图8中C处结构示意图；

图10为本发明锁紧盒将锁紧板锁紧状态下剖面结构示意图；

图11为本发明锁紧盒将锁紧板锁紧状态下立体结构示意图；

图12为本发明打点箱侧视剖面结构示意图；

图13为本发明压力阀内部立体结构示意图；

图14为本发明压力阀外部立体结构示意图；

图15为本发明刮泥箱侧视剖面结构示意图；

图16为本发明刮泥箱后视剖面结构示意图。

图中：100、打点车；101、轮架板；102、测量轮；103、轮筋；104、支撑
件；105、万向轮；106、扶手架；107、海绵套；301、电池箱；302、充电
口；303、驱动电机；304、减速箱；305、驱动带轮；306、驱动皮带；307、
减速带轮；308、瞄准叉；309、伸缩杆；310、瞄准球；400、刮泥箱；401、
三角块；402、刮泥槽；403、清理板；404、拉回弹性件；500、打点箱；
501、计数器；502、润滑箱；503、颜料箱；504、透气盖；505、安装板；
506、光电感应盒；507、转动杆；508、锁紧盒；509、同步带轮；510、同步
皮带；511、清扫带轮；512、颜料管；513、润滑管；514、清扫辊；515、弧
形齿条；516、对接齿轮；517、喷料孔；519、转轴；520、滑动槽；521、锁
紧板；522、锁块；523、拨动板；524、滑块；525、拉紧弹性件；526、电磁
铁；527、磁铁；528、解锁槽；529、润滑通道；530、润滑囊；531、颜料
囊；532、扩张弹簧；533、压力阀；534、配重块。

具体实施方式

下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清
楚、完整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不
是全部的实施例。基于本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出
创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于本发明保护的范围。

本发明的一种实施例，请参阅图1至图16所示， 包括打点车100，打点车100
前侧尖端的底部通过轮架板101上的轴承连接有测量轮102，打点车100的后侧
两角底部通过支撑件104安装有万向轮105，打点车100的顶部设置有扶手架
106，扶手架106呈倒置U形并且两端在两个支撑件104上方，测量轮102的内外
圈之间通过呈环形阵列分布的轮筋103连接，测量轮102的外圈周长为一米，
对应的轮筋103的数量为一百个，打点车100的顶部前侧设置有电池箱301，电
池箱301的顶部前端向上设置有瞄准叉308，电池箱301的顶部后端向上通过伸
缩杆309设置有瞄准球310；

轮架板101靠近支撑件104的一侧设置为圆心角为九十度的扇形，轮架板101的
两侧通过轴承安装有与测量轮102同轴心的转动杆507，转动杆507的端部设置
有打点箱500；

轮架板101的底部边缘设置有刮泥箱400，刮泥箱400的底部设置有扩口状的刮
泥槽402；

两个转动杆507的中部通过转轴519设置有清扫辊514，清扫辊514圆周设置有
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端部与测量轮102贴紧的清扫件，清扫辊514的一端伸出轮架板101连接清扫带
轮511，测量轮102的轮轴伸出轮架板101，并且键连接有与清扫带轮511通过
同步皮带510动力连接的同步带轮509。

具体使用时，施工人员首先根据自己的身高调整伸缩杆309的高度，使瞄准球
310位于瞄准叉308的分叉之间，通过扶手架106以及万向轮105控制打点车100
移动的方向，保证在行进过程中地面上的施工画线始终在瞄准叉308内部，从
而保证装置沿着划线轨迹前进，在前进的过程中，根据测量轮102转动的圈数
测量前进的距离，在前进到需要打点的位置，通过打点箱500对地面打点，为
保证测量轮102表面贴紧地面转动，利用刮泥槽402对测量轮102表面的粘附泥
土清理，同时通过同步带轮509带动清扫带轮511和测量轮102以相同的方向转
动，清扫辊514圆周设置的与测量轮102贴紧的清扫件可以是尼龙材质的毛刷
或者软质刮板，对测量轮102的表面进一步清扫，达到精确测量定位打点的目
的。

在本实施例中，如图2所示，电池箱301的前侧设置有充电口302，轮架板101
的侧面中部安装有减速箱304，减速箱304的输入轴位置安装有驱动电机303，
驱动电机303通过导线与扶手架106设置的开关电连接，减速箱304的输出轴键
连接有驱动带轮305，驱动带轮305通过驱动皮带306动力连接有减速带轮
307，减速带轮307键连接在测量轮102轮轴的另一端。

具体使用时，通过扶手架106上的开关控制驱动电机303通电，驱动电机303高
速旋转通过减速箱304降低转速之后将动力通过驱动带轮305传递给减速带轮
307，使减速带轮307慢转速大力矩带动测量轮102转动，便于施工人员推着打
点车100前进。

在本实施例中，如图6和图7所示，远离清扫带轮511一侧的轮架板101上沿着
九十度弧形设置有弧形齿条515，转轴519上靠近弧形齿条515一侧通过轴向开
设的滑动槽520滑动设置有对接齿轮516，滑动槽520的两端均设置有吸引对接
齿轮516的磁铁，对接齿轮516与弧形齿条515上的齿均设置有便于对接啮合的
倒角。

具体使用时，由于清扫辊514和转轴519同轴转动，在转轴519转动的时候通过
表面设置的滑动槽520又能带动对接齿轮516转动，因此在转动杆507端部位于
最低位置的时候，对接齿轮516与弧形齿条515啮合之后就能利用转轴519转动
的动力带动转动杆507向上旋转，使转动杆507上的打点箱500储存重力势能，
便于再次打点。

在本实施例中，如图7-图10所示，轮架板101外侧壁设置有锁紧盒508，锁紧
盒508的上下内壁开口有解锁槽528，解锁槽528的内部通过滑块524滑动设置
有锁块522，锁紧盒508的外侧壁设置有电磁铁526，锁块522上对应位置设置
有磁铁527，解锁槽528内部电磁铁526的一端设置有拉紧弹性件525，拉紧弹
性件525使滑块524和电磁铁526相互靠近。

转动杆507上对应位置设置有插入锁紧盒508并配合锁块522锁紧的锁紧板
521，锁块522的伸出端设置有拨动对接齿轮516的拨动板523，锁紧板521的宽
度大于对接齿轮516和弧形齿条515的宽度，使拨动板523的移动距离大于对接
齿轮516和弧形齿条515的宽度，保证拨动板523能够将对接齿轮516拨动与弧
形齿条515分离。

具体使用时，转动杆507端部向上转动到最高位置之后，通过将锁紧板521插
入锁紧盒508中使锁紧板521上的斜面推动拨动板523向右移动，并且由于拨动
板523会跟随锁块522一起移动，拨动板523就会将对接齿轮516向右侧移动不
再与弧形齿条515啮合，同时锁紧板521斜面的中部设置三角形缺口能够使锁
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块522的三角形尖端插入，利用拉紧弹性件525的拉力保持锁紧状态，在需要
释放的时候，通过对电磁铁526瞬时通电，电磁铁526与磁铁527的两个磁极相
互排斥克服拉紧弹性件525的拉力，在锁块522移动将锁紧板521解锁之后就能
使转动杆507向下转动利用打点箱500打点。

在本实施例中，如图2所示，轮架板101的外侧壁通过安装板505安装有光电感
应盒506，光电感应盒506内部设置有贯穿轮架板101的感应头，扶手架106的
中部安装有计数器501，扶手架106上关于计数器501对称设置有两个海绵套
107，计数器501与感应头和电磁铁526通过导线电连接。

具体使用时，本实施例中计数器501和感应头使用红外线光电计数器以及配套
的光电感应头，并且计数器设置为自动复位，便于进行周期计数，通过手动
在计数器501上输入距离350，表示设定打点距离为3.5米，其中距离精度为厘
米，测量轮102的外圈周长为一米，对应的轮筋103的数量为一百个，通过感
应头前方经过的轮筋103进行计数，如图10所示，在数量达到计数器501上输
入的数量之后，计数器501接通电磁铁526通电，在电磁铁526通电的瞬间将转
动杆507释放进行打点。

在本实施例中，如图12所示，打点箱500的内部上下置有润滑囊530和颜料囊
531，润滑囊530和颜料囊531的内部均通过扩张弹簧532支撑拉长，润滑囊530
和颜料囊531之间相互靠近的外侧壁设置有配重块534，配重块534的顶部和底
部分别与润滑囊530和颜料囊531粘接。

如图2和图11-图12所示，打点车100的顶部左侧设置有润滑箱502，润滑箱502
的顶部设置有透气盖504，润滑囊530通过单向阀连接有润滑管513，润滑管
513贯穿打点箱500以及打点车100与润滑箱502内部连通，打点箱500以及转动
杆507内部设置有润滑通道529，润滑通道529的一端以绕转轴519为圆心等间
距分布，另一端与润滑囊530连通。

打点车100的顶部右侧设置有颜料箱503，颜料箱503的顶部设置有透气盖
504，颜料囊531通过单向阀连接有颜料管512，颜料管512贯穿打点箱500以及
打点车100与颜料箱503内部连通，颜料囊531的底部呈矩形阵列分布有压力阀
533，打点箱500的底壁阵列设置有与压力阀533对应的喷料孔517。

具体使用时，在转动杆507被释放向下打点的时候，由于配重块534跟随一起
向下转动，在转动杆507被刮泥箱400阻挡的时候，在惯性的作用下配重块534
突然向下挤压颜料囊531，颜料囊531内部的压力在瞬间增大的时候内部颜料
就会通过压力阀533喷出，利用矩形阵列分布的压力阀533在地面上形成矩形
的打点，同时润滑囊530被配重块534拉长，使内部的空间变大，顶部润滑箱
502内部的润滑剂会从润滑管513通过单向阀进入润滑囊530，在两个扩张弹簧
532的作用下以及在转动杆507向上转动的过程中，润滑囊530又逐渐的恢复原
来的大小，如图11所示，从而将内部的润滑剂从润滑囊530排入润滑通道529
内部，从而对转轴519以及滑动槽520润滑。

在本实施例中，如图1和图15-图16所示，刮泥箱400的顶部设置有容纳清扫辊
514的矩形缺口，刮泥箱400的顶壁活动插接有三角块401，三角块401的顶部
为尖端并且侧面设置为斜面，并且三角块401的宽度大于对接齿轮516的移动
行程，三角块401的顶部为开口向上的弧形，刮泥箱400的内部设置有清理板
403，清理板403沿着刮泥槽402靠近测量轮102一侧的斜面倾斜设置，清理板
403的顶部通过拉回弹性件404与刮泥箱400顶壁连接，三角块401的底部与清
理板403顶部抵接。

具体使用时，在转动杆507向下释放之后，形成如图6和图7所示的状态，在支
撑的时候由于三角块401的顶部为尖端，侧面设置为斜面，对接齿轮516的一



1.  

侧设置有与斜面配合的倒角，对接齿轮516下落时会首先利用倒角与三角块
401的斜面接触，使倒角的边缘从三角块401上的斜面滑下，同时向下压动三
角块401，如图15所示使三角块401下移将清理板403压出，利用清理板403的
端部沿着刮泥槽402的内壁移动对刮泥槽402内部的泥土进行清理，在弧形齿
条515和对接齿轮516之间的空隙被对接齿轮516的平移填补之后，弧形齿条
515和对接齿轮516之间顺利啮合，转动杆507直接沿着弧形齿条515上升，在
拉回弹性件404的拉力下使清理板403和三角块401升起恢复到原来的位置。

以对建筑围挡施工锚杆间距定位打点为例介绍本装置使用步骤：

根据《建筑边坡工程技术规范》GB50330-2002的规定：锚杆垂直间距不宜小
于2.5m，水平间距不宜小于2m，可以设定垂直间距为4m、水平间距为3m进行
施工，施工前在地面上画出围挡施工线，然后施工人员根据自己的身高调整
伸缩杆309的高度，使瞄准球310位于瞄准叉308的分叉之间，从施工线的拐角
位置开始测量，使刮泥箱400位于施工线拐角的上方，手动移动拨动板523使
转动杆507释放，通过在地面上打点的第一个位置调整装置，使打点箱500位
于施工线拐角的上方，然后在计数器501上设置计数周期为300，通过扶手架
106以及万向轮105控制打点车100移动的方向，保证在行进过程中地面上的施
工画线始终在瞄准叉308内部，从而保证装置沿着施工线轨迹前进；通过扶手
架106上的开关控制驱动电机303通电，驱动电机303高速旋转通过减速箱304
降低转速之后将动力通过驱动带轮305传递给减速带轮307，使减速带轮307慢
转速大力矩带动测量轮102转动，便于施工人员推着打点车100前进，为保证
测量轮102表面贴紧地面转动，利用刮泥槽402对测量轮102表面的粘附泥土清
理，便于测量轮102与施工地面更好的接触保证测量精度；同时测量轮102在
转动的时候通过同步带轮509能够同时带动清扫带轮511转动，如图9所示，使
转轴519转动的时候带动清扫辊514，清扫辊514与测量轮102转动的方向相
同，清扫辊514表面设置的毛刷或者软质刮板对测量轮102的表面进一步清
扫，防止测量轮102外表粘附泥土转动一圈前进的距离大于一米，从而达到精
确测量定位打点的目的；

在测量轮102转动向前行进的同时光电感应盒506内部设置的感应头对经过的
轮筋103的数量进行计数，计数器501的报警接线端与电磁铁526接通，利用计
数器501在经过一个计数周期后蜂鸣器短暂响起的提示，使计数达到300的时
候电磁铁526通电将磁铁527排斥，蜂鸣器响声停止的时候电磁铁526迅速断
电，如图10所示，锁块522就会远离电磁铁526使锁紧板521释放，在重力的作
用下转动杆507端部向下转动使打点箱500打点，在转动杆507向下释放之后，
形成如图6和图7所示的状态，在三角块401支撑的时候由于三角块401的顶部
为尖端，侧面设置为斜面，对接齿轮516会首先与三角块401接触，对接齿轮
516靠近清扫辊514的一侧面设置为平面，利用三角块401上设置的斜面与平面
接触，平面的边缘从三角块401上的斜面滑下，同时三角块401被向下压动，
如图15所示使三角块401下移将清理板403压出，利用清理板403的端部沿着刮
泥槽402的内壁移动对刮泥槽402内部的泥土进行清理；

在转动杆507停止转动的时候，如图11和图12所示，由于配重块534跟随一起
向下转动，在转动杆507被刮泥箱400阻挡的时候，在惯性的作用下配重块534
突然向下挤压颜料囊531，颜料囊531内部的压力在瞬间增大的时候内部颜料
就会通过压力阀533喷出，利用矩形阵列分布的压力阀533在地面上形成矩形
的打点，同时润滑囊530被配重块534拉长，使内部的空间变大，顶部润滑箱
502内部的润滑剂会从润滑管513通过单向阀进入润滑囊530，在两个扩张弹簧
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532的作用下以及在转动杆507端部转动到顶部的过程中，润滑囊530又逐渐的
恢复原来的大小，如图11所示，从而将内部的润滑剂从润滑囊530排入润滑通
道529内部，从而对转轴519以及滑动槽520润滑；

在弧形齿条515和对接齿轮516之间的空隙由于对接齿轮516的移动消失之后，
弧形齿条515和对接齿轮516之间啮合，转动杆507直接沿着弧形齿条515上
升，拉回弹性件404的拉力下使清理板403和三角块401升起恢复到原来的位
置，三角块401继续利用斜面向左侧推动对接齿轮516，直到对接齿轮516不再
与三角块401接触，转动杆507逐渐上升，在转动杆507端部向上转动到最高位
置之后，通过将锁紧板521插入锁紧盒508中使锁紧板521上的斜面推动拨动板
523向右移动，并且由于拨动板523会跟随锁块522一起移动，拨动板523就会
将对接齿轮516向右侧移动不再与弧形齿条515啮合，同时锁紧板521斜面的中
部设置三角形缺口能够使锁块522的三角形尖端插入，利用拉紧弹性件525的
拉力保持锁紧状态，便于达到下一计数周期再次打点。

以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，尽管已经示出和描述了本发明
的实施例，对于本领域的普通技术人员而言，可以理解在不脱离本发明的原
理和精神的情况下可以对这些实施例进行多种变化、修改、替换和变型，本
发明的范围由所附权利要求及其等同物限定，本发明的保护范围并不局限于
以上实施例，任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，
根据本发明的技术方案及其发明构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发
明的保护范围之内。


